+ + + (6) Die Kabel zu den Lampen kénnen relativ diinn sein, z.B. 0,14mm?. Anstatt der Glihlampen
Verdrahtungsplan 822 ML4 SM7 AIRU konnen selbstverstandlich auch LEDs verwendet werden. Bitte Widerstande nicht vergessen. Wir

(1) Bitte hochwertige und verpolungssichere (!) Steckverbindung benutzen. empfehlen unsere LED-Kabelbaume L3V/H bzw. L312V/H.
(2) Fur Akku- und Motorkabel empfehlen wir Kabel mit mindestens 1,5mm?2. (7) Mindestens eines der beiden Servo-Kabel der AIR-U muss mit dem Empfanger verbunden
(3) Der Motor sollte mit 2 oder 3 Kondensatoren entstort sein (ENT Motor-Entstorsatz). werden, auch dann wenn die Funktion im Auflieger nicht genutzt wird.
(4) Uber das dreiadrige Kabel vom S22 zum Empfénger werden alle Servos mit Strom (8) F3 und F4 werden selten bendtigt - Details zu diesen Funktionen siehe SM7 Anleitung.
versorgt (BEC). Dieses Kabel bitte nicht verlangern. (9) Typische Kanal-Belegung bei Robbe/Futaba Anlagen. Je nach Hersteller und eigenen Vorlieben
(5) Der gemeinsame Pluspol der Lampen kann wahlweise auch direkt mit dem Akku oder (z.B. Lenkung links oder rechts) kann die Belegung naturlich abweichen.

mit dem "+Licht" Anschluss des S22 verbunden werden.

Hinten Blinker links Blinker links Vorne
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Standlicht/Rucklicht Standlicht
.. . Lautsprecher
Bremslicht Fahrlicht %x timpﬁﬂiﬂ Eg: ;22\</ 8 Ohm bei 12V
P ' 4 Ohm bei 7,2V
Bremslicht Fahrlicht

) IR-Sendediode zum
Standlicht —-:| AMO im Auflieger

Stand/Rucklicht

R
- R
—®—

Riickfahrlicht —)—
R
R
R
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Blinker rechts

Empfanger / Receiver

Lenkservo Schaltservo
(optional)

Riicklicht
Rev.Light

ServoNaut S22 =

Fahrtregler / Electronic Speed Controller

tematik GmbH V6 Made in Germany Bremse
Brake

iy Batt- c € E Motor iy
\~ Batt+ o Motor "y
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— Tam MFC-01/03 §
Soose & S ﬁ Soundmodul SM7 oder SM3
= Brems/Brake g 5 % Diode 21 F1/2 ¢ ik GmbH ~
— RickReverse 30 1amsa E SM+ ematik Zm g
1 ) =5c (€ ServolNaut
inks/Left 23~ &
, o= Andere Horn/Starter - Card  Made in Germany
[ ] RechtsiRight 2 = §
$ == Diode TEQ off SM7 1
-I SF6/SF8 3 le Servo 5 }Motor Setup 8
Akku 1 Battery + 2 C servob F4 Qon Sound D)
72V .12V + 4K -A - ! Fahrtregler/ESC
2V- BAT- vy
gg N n 20A 16kHz IABEC _ Sound g ul E E BAT+ Py ]
x5 L8 + 774‘\2/v22 12V NiCA/NiMH " E V2.2 VOL
£8 AV(28) & 11,1V(3S)Lipo 1y L )
é 5
&
[
o

} Xenon

Empfanger

=|

ServoNaut
ML4 .

7 -Auflieger ServoFkt.6

6 -Auflieger ServoFkt.5
5 -Schaltservo
4 -ML4 Blinker/Licht

3 -S22 Fahren/Bremsen
2 -SM7 Horn/Anlasser

1 -Lenkservo
9

Lichtanlage
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(c) tematik GmbH www.servonaut.de
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